Akcesoria

Elektryczne urzadzenia kontaktowe

B Model 821, magnetyczne urzgdzenie kontaktowe
B Model 831, indukcyjne urzadzenie kontaktowe

Zastosowania

B Sterowanie i regulacja w procesach przemystowych

B Monitorowanie instalacji i przetgczanie obwodow
elektrycznych

B Sygnalizowanie warunkéw granicznych

B Indukcyjne urzgdzenia kontaktowe sg catkowicie
bezpieczne, nawet na obszarach zagrozonych wybuchem

B Zastosowania przemystowe w budowie maszyn i instalacji,
w przemysle chemicznym i petrochemicznym,
elektrowniach, gérnictwie, w zastosowaniach lgdowych
i przybrzeznych oraz inzynierii Srodowiska

Wiasciwosci

B Wysoka niezawodnos¢ i dtugi czas uzytkowania

B Mozliwe zastosowanie w kazdego typu urzadzeniach
do pomiaru ci$nienia i temperatury

® Do 4 urzgdzen kontaktowych w kazdym przyrzgdzie

m Dostepny réwniez w wersji z obudowg wypetniong cieczg
- do pomiaréw w warunkach wysokiego, dynamicznego
obcigzenia i drgan

B Indukcyjne urzgdzenie kontaktowe dostepne tez w wersji
bezpiecznej i jako elektroniczne urzadzenie kontaktowe
dla sterownikéw PLC

Opis

Urzadzenia kontaktowe (elektroniczne styczniki alarmowe)
taczg lub roztgczajg elektryczne obwody sterujgce,

w zaleznosci od pozycji wskazowki przyrzadu. Urzadzenia
kontaktowe mozna regulowac w zakresie petnej skali (por.
DIN 16085), zwykle sg one montowane pod podziatka,
czasami takze nad nia.

Wskazowka przyrzadu (wskazujgca biezacg warto$¢) moze
poruszac sie swobodnie w catym zakresie skali, niezaleznie
od ustawienia. Zarowno mierniki okragte, jak i kwadratowe
wmontowywane posiadajg klucz regulacyjny na srodku
okienka.

Urzgdzenia kontaktowe w miernikach wmontowywanych
niewystajacych moga byc¢ regulowane za pomocg Srubokreta
przez okienko. Istnieje mozliwos¢ ustawienia kilku urzadzen
kontaktowych na te samg wartosé. Urzgdzenia kontaktowe
sg uruchamiane w momencie, kiedy wskazoéwka wartosci
biezacej przekroczy ustawiong wartos¢ (w gore lub w dot).
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Karty katalogowa podobnych produktéw
Przetworniki taczone z manometrami — patrz karta katalogowa AC 08.02

B Model 830 E, elektroniczne urzadzenie kontaktowe
B Model 851, styk kontaktronowy

Karta katalogowa WIKA AC 08.01

Manometr model 212.20.100
z urzadzeniem kontaktowym model 821

Termometr typu 55 z indukcyjnym
urzadzeniem kontaktowym model 831

Opcje

Mierniki ze specjalnymi aprobatami na zgdanie, np.

m Ograniczniki cisnienia lub przetaczniki ci$nieniowe zgodne
zVdTUV Pressure Bulletin 100/1

B Przetgczniki cisnieniowe z aprobatg DVGW (DIN 3398/EN
1854)

B Przyrzady do pomiaru cisnienia i temperatury ze stykami
alarmowymi dla samoistnie bezpiecznych systemow
elektrycznych (w gornictwie)
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Model 821 magnetyczne urzadzenie kontaktowe "

Zastosowanie

To urzgdzenie moze by¢ uzywane w réznorodnych warunkach
roboczych, réwniez w przyrzadach wypetnionych ciecza.
Urzadzenie jest ,zatrzaskowe” dzieki wbudowanemu
magnesowi statemu, co wzmacnia site styku. Dzigki tej
“zatrzaskowosci”, urzadzenia sg dodatkowo chronione przed
szkodliwym wptywem tuku elektrycznego, jednak powoduje
ona wzrost histerezy z 2% do 5% zakresu pomiarowego.
Histereza jest to roznica pomiedzy wartoscig zmierzong
wskazywang przy przemieszczaniu wskazowki w dot i w gore
skali, przy niezmienionym punkcie przetgczania. Sygnat jest
emitowany przed potgczeniem lub po nim, w zaleznosci od
kierunku ruchu wskazowki przyrzadu.

1) W przypadku pomiaru temperatury za pomoca bimetalowych
systemow pomiarowych z bardzo niskg moca wzbudzania
i w warunkach braku drgan nalezy postuzy¢ sie przesuwnymi
urzgdzeniami kontaktowymi (model 811). Tego rodzaju
urzadzenia kontaktowe nie nadajg sie do stosowania w
przyrzadach wypetnionych ciecza.

Dane techniczne

Maks. warto$¢ znamionowa
przetaczania z obcigzeniem

Magnetyczne urzadzenie kontaktowe, model 821

Tabela specyfikacji i wartosci znamionowych urzadzen
kontaktowych

Uwzglednienie podanych danych zapewni wieloletnie
bezawaryjne dziatanie urzgdzen kontaktowych. W wyzszych
obcigzeniach (maks. 1840 VA) oraz w przyrzadach
wypetnionych cieczg zalecamy przekazniki ochronne typu
905.1X (str. 9).

Zgodnie z DIN 16085, wymagania dotyczace przyrzadow
do pomiaru cisnienia z urzgdzeniami kontaktowymi
przeznaczonymi dla napie¢ ponizej 24 V musza

by¢ doktadnie uzgodnione miedzy uzytkownikiem a
producentem.

Uwaga!

W przypadku niskich wartosci znamionowych
urzadzenia kontaktowe moga pracowaé wtasciwie
wytacznie dla pradéw przetgczania powyzej 20 mA. Aby
zapewni¢ wieksza niezawodnos¢ przetgczania, biorgc
réwniez pod uwage dtugoterminowe oddziatywanie na
srodowisko, napiecie przetaczania nie powinno by¢é
nizsze niz 24 V.

W przypadku przetgczania obcigzen indukcyjnych lub
pojemnosciowych, nalezy przedsiewzig¢ standardowe srodki
dla ochrony urzadzen kontaktowych przed wypaleniem.

Dla sterownikéw PLC zalecamy elekironiczne urzgdzenia
kontaktowe 830 E (por. strona 14 i dalej).

Przesuwne urzadzenie
kontaktowe, model 811

Wypetnione ciecza Urzadzenia bez wypetnienia

rezystancyjnym Urzadzenia bez wypetnienia
Maksymalne napiecie (MSR) Uest | 250 V

Prad znamionowy: ")

- Laczenia 1,0A

- Roztgczania 1,0A

- Obcigzenie state 0,6 A

Obcigzenie maksymalne 30 W /50VA

250V 250V
1,0A 0,7A
1,0A 0,7A
0,6 A 0,6 A
20W/20VA 10W/18VA

Materiat stykow
Temperatura robocza otoczenia -20...+70°C
Maks. liczba urzadzen 4

kontaktowych

Stop srebra i niklu (80 % Ag /20 % Ni/ 10 um warstwa poztacana)

1) Wartosc dla pradéw znamionowych stosuje sie dla wersji przyrzadéw z tacznikami w wersji S. Dla wersji L wartosci nalezy podzieli¢ na dwa. (odpowiednie wersje opisane sg w tabeli na

stronie 3)

Zalecane wartosci znamionowe przetgczania z obcigzeniem rezystancyjnym i indukcyjnym
Przesuwne urzadzenie

Napiecie Magnetyczne urzadzenie kontaktowe, model 821 kontaktowe, model 811
(DIN IEC 38) Urzadzenia bez wypetnienia Urzadzenie wypetnione ciecza Urzadzenia bez wypetnienia
DC/AC
Obcigzenie Obcigzenie | Obcigzenie Obcigzenie | Obcigzenie Obcigzenie
rezystancyjne indukcyjne | rezystancyjne indukcyjne | rezystancyjne indukcyjne
DC AC cos ¢ >0,7 | DC AC cos ¢ >0,7 |DC AC cos ¢ > 0,7
Vv mA mA mA mA mA mA mA mA mA
220/230 100 120 65 65 90 40 40 45 25
110/110 200 240 130 130 180 85 80 90 45
48/48 300 450 200 190 330 130 120 170 70
24 /24 400 600 250 250 450 150 200 250 100
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Materiat stykow

W zaleznosci od warunkoéw przetgczania, urzagdzenia
kontaktowe mogg podlegac wypaleniu w wiekszym lub
mniejszym stopniu ze wzgledu na niemozliwe do uniknigcia
oddziatywanie tuku elektrycznego oraz zuzycie mechaniczne.
Dlatego przy wyborze materiatu stykow nalezy kierowac sie
0golnymi warunkami roboczymi. Dostepne sg nastagpujace
materiaty stykow:

Stop niklu i srebra

(80 % srebra /20 % niklu / 10 um warstwa poztacana)
Wiasciwosci materiatu:

B Doskonata twardos$c¢ i wytrzymatosé

B Dobra odpornos$c¢ na tuk elektryczny.

® Mate prawdopodobienstwo stopienia

B Niska rezystancja stykow.

Ze wzgledu na zrownowazone wtasciwosci i szerokie
mozliwosci zastosowania, stop ten jest naszym
standardowym materiatem.

Stop platyny z irydem

(75% platyny, 25% irydu)

Stop ten ma doskonatg odpornosé chemiczng, jest tez
twardy i odporny na tuk elektryczny. Uzywany jest

w zastosowaniach z wysokg czestotliwos$cig przetgczania,
wysokim pragdem przetgczania oraz w srodowiskach
korozyjnych.

Wersje specjalne

B Urzadzenia kontaktowe z osobnymi obwodami
B Zestyki przetgczajgce (otwarte i zamkniete jednoczesnie
dla tego samego punktu przetgczania)
B Ustalony punkt przetgczania
B Potgczone urzadzenia kontaktowe
® Urzadzenia kontaktowe ze zworkg 47kQ ,live zero”
do monitorowania ciggtosci obwoddow
B Samoczyszczgce urzadzenia kontaktowe (tylko NS 160)
B Blokada ustawienia urzgdzenia kontaktowego
z uszczelnieniem otowianym
B Klucz do ustawiania urzadzenia kontaktowego
bez mozliwosci odtgczenia
B Podtgczanie do gniazdka (zamiast skrzynki elekirycznej
lub wolnych przewodow)
B Punkty styku ze specjalnego stopu platyny z irydem

Wersja urzadzenia kontaktowego odpowiednia dla modelu i zakresu miernika
(aby zdefiniowa¢ wartosci graniczne nalezy odwotac sie do tabeli na goérze strony 2 oraz przypisu)

Podstawowy mo- Rozmiar Liczba urz. kontaktowych Zakresy Wersja urzadzenia
del miernika WIKA znamionowy W przyrzadzie pomiarowe kontaktowego
2XX.XX 100160 1 <1 bar L
2XX.XX 100160 1 wszystkie pozostate S
2XX.XX 100160 2 < 1.6 bar L
2XX.XX 100160 2 wszystkie pozostate S
2XX.XX 100 3lub 4 <4 bar L
2XX.XX 100 3lub 4 wszystkie pozostate S
2XX.XX 160 3lub 4 <2.5bar L
2XX.XX 160 3lub 4 wszystkie pozostate S
214.11 96 x96i 144 x 144 1 <1 bar L
214.11 96 x96i 144 x 144 1 wszystkie pozostate S
214.11 96 x96i 144 x 144 2 <1.6 bar L
214.11 96 x96i 144 x 144 2 wszystkie pozostate S
214.11 96 x 96 8 <4 bar L
214.11 96 x 96 3 wszystkie pozostate S
214.11 144 x 144 8 <2.5bar L
214.11 144 x 144 3 wszystkie pozostate S
3xX.XX 160 1..4 wszystkie L
4XX.XX 100i 160 1.4 wszystkie L
5XxX.XX 100160 1.4 wszystkie L
B6XX.XX 100160 1lub?2 > 100 mbar L
7XX.XX 100160 1..4 wszystkie L
55 100160 1..4 wszystkie L
73 100i 160 1.4 wszystkie L
74 100 1..4 wszystkie L
76 100160 1.4 wszystkie L
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Funkcje przetaczania

Dla magnetycznych (model 821) i przesuwnych (model 811)
urzadzen kontaktowych najczesciej przyjete sg nastepujace
domysine funkcje:

Indeks 1 Zamkniecie obwodu nastepuje, gdy wskazéwka
przyrzadu zbliza sie do punktu przetgczania
poruszajac sie zgodnie z ruchem wskazéwek
zegara (obwod NC).

Indeks 2 Otwarcie obwodu nastepuje, gdy wskazowka

przyrzadu zbliza sige do punktu przetgczania

poruszajac sie zgodnie z ruchem wskazéwek
zegara (obwod NC).

Gdy wskazéwka przyrzadu zbliza sie do punktu

przetgczania poruszajac sig zgodnie z ruchem

wskazéwek zegara, najpierw nastepuje
otwarcie obwodu, a nastepnie zamkniecie
drugiego obwodu (tacznik schodkowy, ang.

Single Pole Double Throw).

Index 3

Dla przyrzaddw z kilkoma urzgdzeniami kontaktowymi, jako
pierwszy traktowany jest ten, ktory znajduje sie najblizej
lewej strony skali, lub wartosci koricowej (dla manometrow
prézniowych).

Funkcje przetgczania opisane w ponizszej tabeli odnosza
sie do obrotu wskazéwki przyrzadu (wskazéwki wartosci
rzeczywistej) zgodnie z ruchem wskazowek zegara.

Jezeli wskazowka obraca sie w kierunku przeciwnym do
ruchu wskazéwek zegara, funkcje dziataja odwrotnie!

Uwaga: Jezeli urzgdzenia kontaktowe majg by¢ ustawione
dla ruchu wskazowki przeciwnego do ruchu wskazowek
zegara, wartosci odniesienia w nawiasach lezy stosowaé
zgodnie z DIN 16085. Dopuszczalne sg kombinacje.

Jedno urzadzenie kontaktowe 1)

Schemat
oprzewodowania Funkcja styku

Dziatanie dla ruchu wskazéwki zgodnie z ruchem wskazéwek zegara

Kod modelu i numer funkgiji dla
magnetycznych lub przesuwnych urzadzen
kontaktowych (wersja specjalna)

Obwdd zostaje zamkniety po osiagnigciu
przez wskazoéwke punktu przetaczania
(NO - obwod normalnie otwarty)

ke

821.1i811.1
(:5)

Obwdd zostaje otwarty po osiggnieciu przez
wskazowke punktu przetgczania
(NC - obwo6d normalnie zamkniety)

821.2i811.2
(-4)

SPDT: 1 obwdd zostaje otwarty,

a 2 zamkniegty po osiggnieciu przez
wskazowke punktu przetgczania
(przetaczanie)

R R )

ke

Obwody 1 i 2 zostajg zamkniete
po osiggnieciu przez wskazéwke punktu
przetaczania

0

™
IS
N

Podwéjne urzadzenie kontaktowe "

821.3i811.3
(-6)

21

821.11i811.11
(.55)

4)1

o—
N

Obwdd 1 zostaje zamknigty,
a 2 otwarty po osiagnieciu przez wskazoéwke
punktu przetgczania

821.12i811.12
(.54)

Obwdd 1 zostaje otwarty,
a 2 zamkniegty po osiggnieciu przez
wskazowke punktu przetgczania

S s
- N
IN IS
N o

821.211811.21
(.45)

Obwody 1 i 2 zostajg otwarte
po osiggnieciu przez wskazéwke punktu
przetgczania

to
N
IS

1 obwod zostaje otwarty
2 zamkniegty

650

141342

Potréjne urzadzenie kontaktowe "

1 éz
3 otwarty po osiggnieciu przez wskazéwke
Punktu przetgczania 4 4

821.22i811.22
(:44)

S S| T
S D el

[4 4

821.212i811.212
(.454)

D

1) Podczas sktadania zaméwienia nalezy uwzgledni¢ numer funkcji wraz z modelami urzadzen kontaktowych (wedtug kolejnosci 1, 2 i 3), por. przyktad 821.212.

Zaciski i przewody przetgczeniowe okreslane sg na podstawie powyzszej tabeli. Uziemienie — przewdd zielono-zotty.

Mozliwe konfiguracje podano na stronach 20/21.
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Model 851, styk kontaktronowy

Zastosowanie

Styki kontaktronowe sg czesto uzywane do przetgczania
niskich napiec i pragddw, poniewaz dzieki hermetycznej
budowie ze stykami pracujacymi w srodowisku gazu
obojetnego, powierzchnie stykdw nie ulegajg korozji.

Ze wzgledu na duzg niezawodnos$¢ i niskg rezystancije
stykdw nadajg sie one do wielu zastosowan. Zastosowania
te obejmuja, przyktadowo, sterowniki PLC, przetaczanie
sygnatu w przyrzadach pomiarowych, lampki kontrolne,
alarmy dzwiekowe i wiele innych. Poniewaz styki sa
umieszczone w hermetycznej obudowie, doskonale

nadajg sie do zastosowan na duzej wysokosci. Im rzadsza
atmosfera, tym wieksza musi by¢ odlegtos¢ pomiedzy
stykami, aby uniknaé niebezpieczenstwa zwigzanego

z tukiem elektrycznym.

Styki kontaktronowe nie wymagaja zasilania elektrycznego,
a dzieki niewielkiej masie nie sg wrazliwe na drgania.
Pojedyncze przetgczniki w wersji z dwoma tgcznikami sg od
siebie odizolowane galwanicznie.

Uwaga

Ze wzgledu na mozliwos¢ pracy zaréwno z niskimi prgdami
i napieciami oraz przetgczania obcigzen do 60 W, tgczniki te
sg doskonale nadajg sie do zastosowan w fazie planowania,
w momencie, gdy nie ma jeszcze 100% pewnosci w jaki
sposob bedzie odbywac sie przetwarzanie sygnatow.

Zasada dziatania

Jeden styk kontaktronowy sktada sie z trzech stykow
(wersja przetgczana, SPDT) wykonanych z materiatu
ferromagnetycznego, zatopionych w atmosferze gazu
obojetnego w bance szklanej. Aby zredukowac zuzycie
stykOw poprzez Scieranie i zapewnic ich niewielkg
rezystancje, sg one pokryte na powierzchni stykania
powtoka metalowa. Styk kontaktronowy sterowany jest przez
zewnetrzne pole magnetyczne (np. magnes staty)

o odpowiedniej mocy. Stan tgcznika pozostaje taki sam

do momentu spadku mocy pola magnetycznego ponizej
okreslonej wartosci. Firma WIKA zwykle stosuje styki
kontaktronowe bistabilne i magnetycznie spolaryzowane.
Dzieki polaryzacji, stan sygnatu jest zachowywany dopdki nie
zostanie przestawiony przez pole magnetyczne o odwrotnej
polaryzaciji.

Przyktad:

Jezeli na manometrze o skali 10 bar ustawiono punkt
przetaczania na 1 bar i potgczona z magnesem wskazowka
przyrzgdu przekroczy te wartos¢ obracajgc sie w kierunku
gory skali, styk kontaktronowy zachowa swoj stan nawet, jesli
wskazowka dojdzie do 10 bar.

Styk kontraktonowy zmieni swdj stan wytgcznie, jezeli
wskazowka przejdzie przez wartos¢ 1 bar w kierunku 0 bar.
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Dzieki wytrzymatej powtoce powierzchni styku, wykonanej
na przyktad z rodu, styki kontaktronowe majg bardzo

duzg zywotnos¢. Liczba mozliwych przetgczen styku
kontaktronowego zalezy w duzej mierze od obcigzenia
elektrycznego, ale z reguty wynosi 10°%-107.

Jezeli facznik jest obcigzany wytacznie obcigzeniami
sygnatowymi albo zadnymi, mozna osiggng¢ liczby
przetaczen rzedu 108. Jezeli przetgczane sg napigcia ponize;j
5V (limit dla tuku elektrycznego) liczba ta wzrasta do 10°.
W przypadku obcigzen pojemnosciowych lub indukcyjnych
wymagane jest uzycie ogranicznika przepie¢ — przepiecia
moga zniszczy¢ styk kontaktronowy, albo powaznie
ograniczy¢ jego zywotnosc.

Por. rozdziat na temat srodkéw ochronnych stykow na str. 7.

Jezeli do styku kontaktronowego zblizy sie pole
magnetyczne, styki sg sciggane i obwdd sie zamyka.
Pozwala to na przeptyw pradu elektrycznego.

Jezeli pole magnetyczne zostanie odsuniete, jego moc
spada wraz z odlegtoscia. Ze wzgledu na swoja bistabilnosc,
styki pozostajg zamknigte. Otworzg sie one dopiero po
zblizeniu pola magnetycznego z drugiej strony. Przeptyw
pradu zostanie wowczas przerwany.

Tak jak inne styki mechaniczne, styki kontaktronowe
podlegajg odbiciom. Jednakze w przypadku takich

stykow czasy odbic sg krotsze, niz w innych stykach
mechanicznych. Mimo wszystko czesto zwraca sie uwage
na te ich wtasciwosé, spotykang zwykle w zastosowaniach w
sterownikach PLC (stowa kluczowe: programowa eliminacja
odbic¢/eliminacja odbi¢ w przyciskach).

Diagram funkcjonalny

Styk kontaktronowy schodowy (przetgczany) nie zasilany

Styk
Banka szklana
Gaz obojetny Przewod
C X 14 l oNC
- NO
C = wspolny

NC = normalnie zamkniety
NO = normalnie otwarty
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Model 851, styk kontaktronowy, specyfikacja

Opisywany styk moze by¢ wmontowany w nastepujace przyrzady:
Pomiar cisnienia:
712.15

732.15
PGS23.100
PGS23.160
PGS63HP.100
PGS63HP.160
PGS43.100
PGS43.160
PGS43HP.100
PGS43HP.160
DPGS43.100
DPGS43.160
DPGS43HP.100
DPGE43HP.160
APGS43.100
APGS43.160

Pomiar temperatury:
m 73
m 74

Maksymalna warto$¢ znamionowa przetaczania z obcigzeniem rezystancyjnym

Budowa styku przetgczany
Typ styku bistabilny
Maks. napigcie przetagczania | AC/DCV 250

Min. napiecie przetgczania \% nd

Prad przetgczania AC/DC A 1

Min. prad przetgczania mA nd

Prad znamionowy AC/DC A 2

CoSs ¢ 1

Moc przetaczania W/ VA 60
Rezystancja styku (statyczna) | mQ 100
Rezystancja izolacji Q 10°
Napiecie niszczace DCV 1000
Cza.s .zad2|afan|a, wigcznie z ms 45
odbiciem

Materiat stykow Rhodium
Histereza przetgczania % 8 o®

m Nie nalezy przekracza¢ wymienionych wartosci granicznych.

B W przypadku zastosowania dwoch stykow, nie moga byé one ustawione na te samg wartosé. Wymagany jest odstep ok.
30°.

B Zakres regulacji stykéw wynosi 10 - 90% skali.

B Histereza przetgczania moze zostac ustawiona podczas produkcji tak, aby styk byt uruchamiany doktadnie w zgdanym
punkcie przetgczania. Aby to zrobi¢, w zamdwieniu nalezy podac kierunek przetaczania.

® W manometrach 700.0x oraz 230.15 2” stosowane sg inne styki kontaktronowe, ich specyfikacje znajdujg sie
w odpowiednich kartach katalogowych.

Strona 6 z 24 WIKA karta katalogowa AC 08.01 - 09/2011



Przyczyny przecigzenia magnetycznych
urzadzen kontaktowych i stykéw
kontaktronowych

Ogolne

Dla kazdego tgcznika mechanicznego istniejg 4 ograniczenia
fizyczne. Sa to:

B Maks. napigcie przetgczania

B Maks. prad przetaczania

B Maks. moc przetaczania

B Maks. predko$c¢ przetaczania (mechaniczna

Podczas uzytkowania styku nie wolno przekraczaé tych
wartosci granicznych. Jezeli nawet jedna z tych wartosci
zostanie przekroczona podczas pracy, zywotnosé styku
zostanie zredukowana. Im wieksza wartos¢ przekroczenia
jednej lub wiekszej liczby wartosci granicznych, tym wigksza
redukcja zywotnosci styku - moze nawet dojs¢ do natychmia-
stowej awarii.

Przyczyny przecigzenia elektrycznego

Maks. napiecie przetaczania

Podczas przetaczania obcigzen elektrycznych pomiedzy
stykami wystepuje, w mniejszym lub wigkszym stopniu,
tuk elektryczny. Powoduje on lokalne gromadzenie sig
bardzo duzych ilosci ciepta, co prowadzi do stopniowego
odparowywania materiatu styku podczas kazdego
zadziatania fgcznika (wypalanie materiatu). Im wieksze
napiecie przetgczania, tym wiekszy wytwarza sie tuk i tym
szybciej materiat odparowuje. Styki ulegajg dtugotrwatemu
uszkodzeniu.

Maks. prad przetgczania

Podczas przetgczania pradu elekirycznego, powierzchnie
stykOw nagrzewajg sie w wyniku przeptywu elekironow
(rezystancja stykow). Po przekroczeniu maksymalnego pradu
przetaczania styki mogg sie przyklei¢ do siebie. Moze to
doprowadzi¢ do ich wzajemnego zespawania. Styki ulegajg
dtugotrwatemu uszkodzeniu.

Maksymalna moc elektryczna

Maksymalna moc elekiryczna, jaka styk moze przetaczyc,
jest iloczynem napigcia i pragdu przetaczania. Powoduje
ona nagrzewanie stykow, warto$¢ graniczna nie moze
by¢ przekroczona (sklejenie, zespawanie). Styki ulegajg
dtugotrwatemu uszkodzeniu.

Maks. predkos$¢ przetaczania (mechaniczna)

Maksymalna mozliwa predkosc¢ przetgczania zalezy od
zuzycia tozysk i materiatu.
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Minimalne parametry elektryczne

Kazdy mechaniczny styk posiada rowniez rezystancje
progowa wynikajgca z zanieczyszczenia powierzchni
(rezystancja zanieczyszczenia powierzchni, RF).
Rezystancja ta zalezy od stopnia utlenienia (korozji)
powierzchni stykow i zwieksza ona rezystancje elektryczng
tacznika. Podczas przetgczania niskiej mocy, warstwa ta nie
bedzie przewodzic.

Warstwe nalotowg mozna usungc¢ wytgcznie poprzez
przetaczanie wyzszych praddw i napie¢. Minimalne napiecie,
przy ktérym problem ten zostaje usuniety, nazywane jest
napieciem pokonania warstwy nalotowej. Jezeli przetgczane
bedzie napigcie nizsze, rezystancja warstwy nalotowej
bedzie wzrastac, a tgcznik przestanie dziatac.

Efekt ten jest odwracalny.

Dalsze informacje

Przecigzenie elekiryczne moze zosta¢ spowodowane

(przyktadowo) przez:

B Zardéwki, ktdre pobierajg podczas przetaczania 15 razy
wiecej prgdu niz podczas normalnej pracy (warto$¢
znamionowa).

m Obcigzenia pojemnosciowe powodujgce kroétkie spiecia
w momencie przetgczania (dtugie kable sterujgce, kable
biegnace réwnolegle).

B Elementy indukcyjne (przekazniki, styczniki, zawory
elektromagnetyczne, zwoje przewodow, silniki
elekiryczne) powodujgce powstawanie bardzo wysokich
napiec¢ podczas przetgczania (do 10-krotnej wartosci
znamionowej).

Sposoby ochrony stykéow

Podczas uzytkowania stykow mechanicznych nie nalezy
przekraczac okreslonych dla nich wartosci granicznych pradu
i napiecia, nawet na krétki czas.

Dla obcigzen pojemnosciowych lub indukcyjnych zalecamy
nastepujgce obwody zabezpieczajgce:

1. Obciazenie indukcyjne przy napieciu statym

Przy napieciu statym styki moga by¢ chronione przez diode
zwrotng potgczong rownolegle z obcigzeniem. Dioda musi
by¢ spolaryzowana tak, aby zamykata obwod po przytozeniu
napiecia roboczego.

tacznik
+U
o— S~ o

dioda Z'S L_Z_"

O ®
GND

Przyktad: Ochrona stykow za pomocg diody zwrotnej
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2. Obcigzenia indukcyjne przy napieciu zmiennym
Przy napieciu zmiennym istniejg dwie mozliwosci ochrony:

U switch
~ CB \
e/
YO

Przyktad: Ochrona styku za pomocga warystora (VDR)

tacznik
- ]
Yo

Przyktad: Ochrona styku za pomocg obwodu RC

3. Obcigzenie pojemnosciowe
W przypadku obcigzen pojemnosciowych, podczas

wigczania urzgdzen moga wystepowac wysokie prady, ktore

mozna zredukowaé podtgczajgc szeregowo rezystor do
obwodu przetgczajgcego.

tacznik

E] N~ :R

oC

L]

O
U tacznik

- 7]
(e,

Przyktad: Ochrona styku za pomoca rezystora
ograniczajgcego prad
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Krzywa wartosci przetaczania

Zaznaczony obszar na krzywej oznacza dopuszczalne
parametry elektryczne danego styku.

Napiecie przetaczania nie moze przekraczac wartosci
maksymalnej, ani spasc¢ ponizej wartosci minimalnej

(Vimax < Us < V).

Prad przetaczania nie moze przekracza¢ wartosci maksymal-
nej, ani spas¢ ponizej wartosci minimalnej (Anax < ls < Amin)-
Moc przetgczania musi leze¢ ponizej krzywej graniczne;.

\'}
A
v maks. napiecie
max —
o
c
8
S krzywa graniczna
R
5 dopuszczalny
© zakres robocz
‘S y maks. prad
@
Q.
g
Vmin
—> A

A prad przetgczania
min
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Ochrona stykow

W urzgdzeniach kontaktowych 821 i 811, jezeli wartosci Mierniki wypetnione cieczg z czgsto przetgczanymi stykami
znamionowe tacznikdw nie sg wystarczajace, nalezy uzywa¢  halezy ogdlnie stosowac z przekaznikami ochronnymi.
przekaznikéw ochronnych. Wypetnienie cieczg zwieksza zywotnos¢ mechanicznego

systemu pomiarowego, ale jednoczesnie zwigksza rowniez

Przekazniki ochronne uruchamiane sa przez styk i powodujg ~ Wypalanie stykow.

przetgczenie obcigzenia.
Oprocz standardowego zasilania stykow dostepne jest

Od Strony Stykéw dziafaja one z niskim napieciem réwniez dodatkowe zasilanie 24 V (makS. 20 mA) Moze ono
sterowania, jednakze od strony wyjscia majg wysoka moc zasila¢ na przyktad kontrolki lub przetworniki.
znamionowa.

Aby zapobiec niepozgdanym przetgczeniom (np.
Przekazniki ochronne sktadajg sie z zasilacza, jednostki Przez drggnia), prz_ed przetgczeniem facznikéw s_,ygnai
sterujgcej, wzmacniacza przetaczana i wyjécia. przetgczajacy musi by¢ obecny przez przynajmniej 0,5

sekundy (opdznienie przetaczania).
Styki sg zasilane z jednostki sterujgcej z okreslonym
napieciem statym o wartosci od 35 do 40 V (co oznacza, ze
tylko jedno na ok. 100 przetaczen odbywa sie ze zbyt niskim
napieciem). W ten sposob osiggana jest ochrona styku na
kilka miliondw cykli przetgczania.

Przeglad modeli

Do podtaczania do przyrzadéw Funkcja / wyjscie

905.12 z 1 stykiem 1 styk podwojny e
o]
MSR 010 L-N 230V 45..60 Hz MSR O/‘O §
42 L 3
a i
! 12
| =
!
‘ |
! 13
I
I
I
S S-
41 L3 N|82 81
Par. znamionowe tgcznika Wyijscie zewnetrzne:
]840VA 250V 8A DC24V
905.13 z 2 stykami 2 styki podwojne
MSR 020 Przekaznik M SR O 20 ©
L-N 230V 45..60 Hz :&;
42 52 L S
GO == — Oy
: 5720
e , 121 Lo
| = = y i -0 _\-©0
| h i I—
| Lo
|
l ——n
D= O-O O OB — e
L1 4351 53 N[8281
Par. znamionowe tacznika Wyijscie zewnetrzne:
1840 VA 250V 8 A DC24V
905.14 z 2 stykami 1 styk podwojny §
MSRO011 | (zokreslona 21) z charakterystyk Preekaznik MSR 011| 8
a ystyka L-N 230V L5..60 Hz o
dwustanowa L2 L 3
(wiacznik pracy nieciagtej - "
do sterowania pompami) ;
I
| -
I
I
i
I
I
I
L1 43 N|82 81
Par. znamionowe tacznikal Wyijscie zewnetrzne:
{ 1840VA 250V 8 A DC24V
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Specyfikacja

Napiecie sieciowe
Zuzycie mocy

Napiecie pradu tetnigcego
Czestotliwos$¢ tetnien
Dtugosé tetnien
Opoznienie przekaznika
Wyjscie przekaznika

B Wartos¢ znamionowa styku
Wyijscie zewnetrzne

B Prad znamionowy
Oprzewodowanie
Ochrona

Klasa izolaciji

Rozmiar obudowy
Materiat obudowy

Stopien ochrony

Temperatura robocza
Mocowanie

Przekazniki sterujgce model 905.12... 14

AC 230V -10 %/ +6 %, 45 ... 60 Hz

ok.2,5 VA

35 to 40 V; transformator izolowany

1:100 (typowo)

250 ps (typowo)

ok.0,5s

podwajny styk bezpotencjatowy, mono- lub bistabilny (por. przeglad dostepnych modeli)
AC 250V, 8 A, 1840 VA

DC24V

20 mA

DIN 45410

system izolowany

C/250 V zgodnie z VDE 0110

Konstrukcja C, strona 15

Poliamid 6.6, zielony

Obudowa IP 40, zaciski IP 20 (zgodnie z EN 60529 / IEC 529)

0..70°C
Montaz zatrzaskowy na szynie DIN 50022 35 x 7,5 mm
(dotaczony adapter do montazu powierzchniowego)

Przyktady potaczen przekaznikéw sterujgcych

M1/Z21211.02

Styk pojedynczy Styk podwodjny Styk podwojny, do pracy nieciagtej
Model 821 Model 821 Model 821.21
= 4 = 4 2 1 = 1 4 2

] — ]

‘ | |
00880000 0008600080 000006000
000000000 000000000 000000000
L 12713 L42521213 2223 Lt 21BN

Typ 905.12 Typ 905.13 Typ 905.14
MSR 010 MSR 020 MSR 011
L1 43 8281 N 41635153 8281 N L1 43 8281 N
000000000 000000000 000000000
O00000ee0® 00000600 ® (e]e]e]ele] ] Je] )
L(R,S.T) iuv éA\/ éuv
L & L
N{MP]
® ® ®
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Model 831, indukcyjne urzadzenie
kontaktowe

Zastosowanie

Przyrzady pomiarowe z indukcyjnymi stykami kontaktowymi
WIKA moga by¢ uzytkowane w strefach 1 i 2 na obszarach
zagrozonych wybuchem, pod warunkiem, ze sg zasilane

z odpowiedniego i certyfikowanego obwodu sterowania (np.
jednostka sterujgca WIKA model 904.28). Oprécz obszarow
Ex, taczniki indukcyjne WIKA sa przewaznie uzywane w
zastosowaniach wymagajacych szczegdlnie bezpiecznego
przefaczania o duzej czestotliwosci. Poniewaz styki te dziatajg
rowniez w przyrzagdach wypetnionych ciecza, przyrzady te
same w sobie mogg by¢ uzywane w szczegdinych warunkach
roboczych. Typowe zastosowania tego rodzaju urzadzen to
instalacje chemiczne, petrochemiczne i nuklearne.

Zasada dziatania

Indukcyjne urzgdzenia kontaktowe WIKA dziatajg na zasadzie
bezstykowej. Sktadajg sig z gtowicy kontrolnej (inicjatora)
podtaczonej do wskazowki z uktadem elektronicznym
zatopionym w zywicy oraz uktadu mechanicznego z ruchomym
znacznikiem. Znacznik porusza sie wraz ze wskazdwkag
przyrzadu (mierzonej wartosci). Gtowica sterujgca zasilana jest
napieciem statym. Jezeli znacznik wejdzie do otworu w gtowicy
sterujgcej, zwiekszy sie jej wewnetrzna rezystancja (= stan
thumienia/inicjator ma wysoka impedancijeg). Zwigzana z tym
zmiana pradu dziata jako sygnat wejsciowy do wzmacniacza
przetgczajgcego w jednostce sterujace;.

I R<1.7kQ

czarny (-)
|_|£ -
czerwony (+)

)
I
o

0801-A

R>1.7kQ R
I czarny (-)
|_|£ o
czerwony (+)

Diagram funkcjonalny

Il
8

T

Jednostka sterujgca dziata praktycznie bez zadnego wptywu
na system pomiarowy. System “bezstykowego styku” nie
powoduje zadnego zuzycia uktadu elektrycznego. Wymiary
instalacyjne sg takie same jak dla urzadzen kontaktowych
model 821. Ustawianie punktow przetgczania odbywa sie

w taki sam sposob, jak w takich urzadzeniach kontaktowych.

Temperatura otoczenia: -25 ... +70 °C 1)

Wykorzystywany czujnik (dla inicjatora z otworem): Pepperl
and Fuchs Typ SJ, Certyfikat badania typu WE PTB 99 ATEX
2219 X oraz ZELM 03 ATEX 0128 X

1) Dla uzytku na obszarach niebezpiecznych konieczne jest zachowanie zgodnosci z gérny-
mi granicami temperatury otoczenia okreslonymi w certyfikacie badania typu! Zalezg one
od napigcia, pradu znamionowego, poboru mocy i klasy temperatury.
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Zalety systemu indukcyjnego WIKA

B Duza zywotnos¢ dzieki czujnikowi bezstykowemu

m Niewielki wptyw na wyswietlane wartosci

B Wszechstronno$c¢ zastosowania, w tym w miernikach
wypetnionych cieczg

B Nadaje sie do stosowania w atmosferach zracych lub
niebezpiecznych (elementy elektroniczne zatopione
w zywicy, przetgczanie bezstykowe)

B Zatwierdzone do uzytku w strefach 1 i 2 na obszarach
zagrozonych wybuchem (samoistnie bezpieczne)

Elementy systemu tgcznikéw indukcyjnych WIKA
System indukcyjnych urzgdzen kontaktowych WIKA

sktada sie z indukcyjnych urzadzen kontaktowych WIKA
wbudowanych w przyrzad (opisano wczesniej) oraz jednostki
sterujacej WIKA (por. strona 15 i dalej).

Jednostka sterujgca WIKA sktada sie z
B Transformatora

B Wzmacniacza przetgczajgcego

B Przekaznika wyjsciowego

Transformator przeksztatca zmienne napiecie zasilania

na napiecie state. Wzmacniacz przetgczajgcy steruje gtowica
oraz przetacza przekaznik wyjsciowy. Przekaznik wyjsciowy
pozwala na przetgczanie wyzszych obcigzen elektrycznych.

Dostepne sg dwie wersje jednostek sterowania

B Do uzytku na obszarach zagrozonych wybuchem
(samoistnie bezpieczne)

B Standardowa dla wersji nie samoistnie bezpiecznej

Wersja samoistnie bezpieczna spetnia wymagania EN 50014
/ EN 50020 i posiada certyfikat badania typu. Indukcyjne
urzadzenia kontaktowe z takg jednostkg moga by¢ uzywane
w strefach 12 na obszarach niebezpiecznych.

Uwaga: Sama jednostka sterujgca musi by¢ umieszczona
poza obszarem niebezpiecznym.

Charakterystyka przetaczania jednostki sterujgcej moze
zostac ustawiona za pomocg zworek i suwakow. Pozwala to
na odwrdcenie dziatania, tzn. znacznik moze

B Wtaczac lub wytaczaé zasilanie przekaznika wyjsciowego.
Ponadto mozliwe jest skonfigurowanie monitorowania
przerwania obwodu.

Indukcyjne urzgdzenia kontaktowe z jednostkami sterujgcych
bez samoistnego bezpieczenstwa nie mogg by¢ stosowane
na obszarach zagrozonych wybuchem. Ich kierunek dziatania
jest ustalony i niezmienny. Przekaznik wyjsciowy jest
wytgczany po przejsciu znacznika przez otwor powietrzny.
Monitorowanie przerwania obwodu odbywa sig seriami.

Poza zasilaniem wymaganym do dziatania urzadzen
kontaktowych, dostepne jest dodatkowe zasilanie 24 V
(maks. 20 mA). Moze ono zostac¢ uzyte do zasilania np.
kontrolek.
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Numer funkcji urzadzenia kontaktowego

Oto najczesciej spotykane domysine funkcje przetgczania
dla indukcyjnych urzadzen kontaktowych model 831:

Dla przyrzadow z wieloma indukcyjnymi urzgdzeniami
kontaktowymi, jako pierwszy traktowany jest ten, ktéry
znajduje sie najblizej lewej strony skali, lub wartosci
koncowej (dla manometréw prozniowych).

wskazéwka przyrzadu zbliza sie do punktu Funkcje przetgczania opisane w ponizszej tabeli odnosza
przetgczania poruszajgc sie zgodnie z ruchem sie do obrotu wskazéwki przyrzadu (wskazowki wartosci
wskazowek zegara (Znacznik opuszcza gtowice rzeczywistej) zgodnie z ruchem wskazoéwek zegara.
kontrolng). Jezeli wskazéwka obraca sig w kierunku przeciwnym do
ruchu wskazéwek zegara, funkcje dziatajg odwrotnie!

Indeks 1 Zamknigcie obwodu nastepuje, gdy

Indeks 2 Otwarcie obwodu nastepuje, gdy wskazéwka
przyrzadu zbliza sie do punktu przetgczania Uwaga: Jezeli indukcyjne urzgdzenia kontaktowe majg
poruszajac sie zgodnie z ruchem wskazéwek by¢ ustawione dla ruchu wskazéwki przeciwnego do ruchu
zegara (Znacznik wchodzi do gtowicy kontrolnej). wskazowek zegara, wartosci odniesienia w nawiasach nalezy
stosowac zgodnie z DIN 16085. Dopuszczalne sg
kombinacije.

|

Jedno urzadzenie kontaktowe "

Schemat oprze-  Dla ruchu wskazéwki zgodnie z Funkcja przetgczania Kod modelu i numer funkgcji
wodowania 2) ruchem wskazéwek zegara - gdy (zasada dziatania)
osigga ona punkt przetgczania,
znacznik:
Zamknigcie
2
obwodu JJ 831.1
Opuszcza czujnik (NO - m o) .
L normalnie K '
- otwarty)
Obwod 5
zostaje
Wchodzi do czujnika otwarty 831.2
_ (-4)
1 2 (NC 1
- normalnie

N
-
-

Podwaojne urzadzenie kontaktowe

taczniki 1 5 &
Znaczniki 12 ia;zz;'n' cai 831.11
wychodza amykajg m m (.55)
[ [3

13 42 obwod
- -+ o+

Pierwszy
@ Pierwszy wychodzi, tacznik 831.12
I Drugi wchodzi zamyka, (.54)
- a drugi

Pierwszy 1
@ Pierwszy wchodzi tacznik 831.21
I Drugi wychodzi otwiera, a m (.45)
- - 4 drugi zamyka

S

3

Pierwszy i
. . . .. drugitgcznik 831.22
! Pierwszy i drugi wchodzg do czujnika zamykaja (44)
- -+ obwod

Potréjne urzadzenie kontaktowe "

W niektdrych przyrzadach mozna tez zamontowac¢ potréjne indukcyjne urzadzenia kontaktowe (por. strona 20-21).
Uwagi techniczne znajdujg sig na str. 13.
Schemat oprzewodowania i charakterystyki — jak wyzej..

+ N

1) Podczas sktadania zamowienia nalezy uwzglgdni¢ numer funkcji wraz z modelami urzgdzen kontaktowych (wedtug kolejnosci 1, 2 3).
2) Cienka linia: Znacznik wchodzi do gtowicy kontrolnej, obwod otwarty.
Pogrubiona linia: Znacznik opuszcza gtowice kontrolng, obwdd zamknigty.

Zaciski przewodoéw okreslane sg na podstawie powyzszych schematow.
Mozliwe konfiguracje dla poszczeg6lnych przyrzadéw opisano na stronach 20-21.
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Potrojne indukcyjne urzadzenie kontaktowe

W przypadku trzech indukcyjnych urzadzen kontaktowych
nie da sie ustawic¢ wszystkich trzech na te samg wartos¢ na
skali. Lewy (nr 1) lub prawy tacznik (nr 3) musza zachowac
odstep = 30° w stosunku do pozostatych dwadch, kidre moga
by¢ ustawione na te samg wartos¢:

Przyktady
= 30 =230
Styk nr1 Tylko drugi Tylko pierwszy Styknr3
przesuniety w itrzeci styk i drugi styk przesuniety w
lewo moga sie moga sie prawo
pokrywac pokrywac

Wszystkie dopuszczalne konfiguracje potréjnego
indukcyjnego urzadzenia kontaktowego:

Pierwszy styk bez Trzeci styk bez naktadania

naktadania

Model Model
831.1.11 831.11.1
831.1.12 831.11.2
831.1.21 831.12.1
831.1.22 831.12.2
831.2.11 831.21.1
831.2.12 831.21.2
831.2.21 831.22.1

Indukcyjne urzadzenia kontaktowe - konstrukcje specjalne

B Bezpieczne indukcyjne urzadzenia kontaktowe,
modele 831 SN i 831 S1N
W zastosowaniach, w ktérych szczegolnie istotne
jest bezpieczenstwo, jak np. montaz w systemach do
samodiagnostyki, konieczne jest stosowanie elementéw
posiadajgcych certyfikat badania typu. Bezpieczne
indukcyjne urzadzenia kontaktowe, modele 831 SN i 831
S1N posiadajg takie certyfikaty. Muszg one by¢ stosowane
wraz z jednostka sterujaca (wzmacniaczem przetgczania)
posiadajgcg podobny certyfikat, np. model 904.30
KHAB-SH-Ex1 (por. strona 16).
Przyrzady pomiarowe z bezpiecznymi indukcyjnymi
urzgdzeniami kontaktowymi moga by¢ uzytkowane w
strefie 1 na obszarach zagrozonych wybuchem.
Uzyta jednostka sterujgca (inicjator z otworem SN/S1N)
Pepperl and Fuchs Typ SJ, Certyfikat badania typu WE
PTB 00 ATEX 2049 X oraz ZELM 03 ATEX 0128 X

Charakterystyka przetaczania, model 831 SN

Po umieszczeniu znacznika w otworze inicjatora, wyjscie
podtgczonej szeregowo jednostki sterujgcej (sygnat 0) jest
blokowane, tzn. przekaznik wyjsciowy jest zwalniany

(= uruchomienie alarmu).

Numery funkcji przetgczania, zachowanie znacznika

i schemat oprzewodowania sg takie same, jak dla
indukcyjnych urzgdzen kontaktowych, model 831

(patrz strona 12).

Charakterystyka przetgczania, model 831 S1N

Jezeli znacznik znajduje sie poza otworem inicjatora, wyjscie
podtgczonej szeregowo jednostki sterujgcej (sygnat 0) jest
blokowane, tzn. przekaznik wyjsciowy jest zwalniany

(= uruchomienie alarmu).

Numery funkcji przetgczania sa takie same, jak dla
indukcyjnych urzgdzen kontaktowych 831 SN,

z nastepujacymi roznicami:

Indeks 1 (zgodnie z numerem urzgdzenia) indukcyjne
urzgdzenie kontaktowe zamyka obwdd, gdy
wskazdéwka osigga punkt przetgczania poruszajgc
sie zgodnie z ruchem wskazowek zegara
(znacznik wechodzi do gtowicy sterujacej).
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Indeks 2 (zgodnie z numerem urzgdzenia) indukcyjne
urzadzenie kontaktowe otwiera obwdd,
gdy wskazowka osigga punkt przetaczania
poruszajac sie zgodnie z ruchem wskazowek
zegara (znacznik wychodzi z gtowicy
sterujacej).

Dopuszczalne konfiguracje podano w tabelach na stronach

20-21.

B Potréjne indukcyjne urzadzenie kontaktowe NS160,
jeden punkt przetgczania dla wszystkich trzech
urzgdzen
Jezeli ustawienie wszystkich trzech urzadzen
kontraktowych na te sama wartosc jest absolutnie
niezbedne, mozna to osiggng¢ za pomocg modelu NS
160 wykorzystujgcego mniejsze gtowice kontrolne. Nalezy
to okresli¢ podczas sktadania zamowienia.

B Poczworne urzadzenia kontaktowe
Manometry NS 144 x 72 do wmontowywania w panel
pozwalajg na montaz do 4 indukcyjnych urzadzen
kontaktowych (por. strona 20).
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Model 830 E, elektroniczne urzadzenie
kontaktowe

Opis, zastosowanie

Tego typu indukcyjne urzadzenie kontaktowe ze
zintegrowanym wzmacniaczem pozwalaja na bezposrednie
przetaczanie matych obcigzen (czesto spotykane

w sterownikach PLC) i sg fabrycznie montowane w
przyrzagdach pomiarowych.

Posiadajg one wszystkie zalety indukcyjnych urzadzen
kontaktowych — bezpieczne przetgczanie, brak zuzycia
stykéw oraz praktycznie zerowy wptyw na uktad pomiarowy —
co zapewnia doktadnos¢ wskazania.

Dodatkowa jednostka sterujgca nie jest wymagana.

Elektroniczne urzadzenie kontaktowe z wyjsciem PNP moze
by¢ w wersji 2- lub 3-przewodowej. Napigcie robocze wynosi

10 - 30 V DC. Maksymalny prad przetgczania wynosi 100 mA.

Elektroniczne urzadzenie kontaktowe 830 E nie jest
samoistnie bezpieczne, nie nadaje si¢ zatem do
zastosowan wymagajgcych ochrony przeciwwybuchowej.

Wiecej danych technicznych na stronie 15.

Numery funkcji przetgczania sa takie same jak dla

indukcyjnych urzgdzen kontaktowych model 831

z nastepujgcymi roznicami:

Indeks 1 (zgodnie z numerem urzadzenia) urzadzenie
kontaktowe zamyka obwdd, gdy wskazéwka
osigga punkt przetgczania poruszajgc sie zgodnie
z ruchem wskazéwek zegara (znacznik wchodzi
do gtowicy sterujace;j).

Indeks 2 (zgodnie z numerem urzgdzenia) urzgdzenie
kontaktowe zamyka obwdd, gdy wskazéwka
osigga punkt przetgczania poruszajgc sie zgodnie
z ruchem wskazdéwek zegara (znacznik wehodzi
do gtowicy sterujacej).

Uwaga: Urzadzenie to pracuje doktadnie odwrotnie niz
model 831!
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Szczegéty oprzewodowania

Elementy elektroniczne sterujace i przetaczajgce znajdujg sie
w czujniku, potagczenie elektryczne odbywa sie za pomocag
skrzynki zaciskowe;.

B Podtaczenie do sterownika PLC w celu bezposredniego
przetaczania matych obcigzen

B Tranzystor PNP
W przypadku tranzystoréw PNP przetgczane wyjscie
podtaczone jest do koricéwki dodatniej. Obcigzenie RL
pomiedzy wyjsciem przetgczania a koricdwka ujemna
powinno by¢ tak okreslone, aby nie zostat przekroczony
maksymalny prad przetgczania (100 mA).

B Znacznik opuszcza otwor czujnika:
tacznik otwiera obwdd (wyjscie nieaktywne)
B Znacznik wchodzi do otworu czujnika:
tacznik zamyka obwdd (wyjscie aktywne)

System 2-przewodowy (standardowy)

Przyrzad pomiarowy | PLC
|
‘ }4 +Ug
- <U>7\ L
& 1
PNP | R, (obc.)
I
|
Z podwojnym urzadzeniem !
kontaktowym !
2. styk :
| i
B U e
PNP ; R, (2 obc.)
i
I
3-przewodowy system
Przyrzad pomiarowy PLC
‘ Z +Ug
= (P> 1
PNP
R, (obc.)

Z podwojnym urzadzeniem
kontaktowym
2. styk
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Specyfikacja Model 830 E, elektroniczne urzadzenie kontaktowe
Zakres napiecia roboczego DC10...30V
Tetnienia resztkowe maks. 10 %
Prad bez obcigzenia <10 mA
Prad przetgczania <100 mA
Prad uptywu <100 pA
Funkcja elementu przetaczajagcego Normalnie otwarty (zamyka obwod)
Typ wyjscia Tranzystor PNP
Spadek napigcia (przy lyay) <0,7V
. . .. | Warunkowo UB (wyjscie tacznika 3 lub 4 nie moze by¢ podtgczone bezposrednio do koncowki
Ochrona przeciw odwrdceniu polaryzacii . .
ujemnej)
Ochrona indukcyjna 1kV, 0,1 ms, 1kQ
Czestotliwos¢ oscylatora Ok. 1000 kHz
Kompatybilnos$¢ elektromagnetyczna Zgodnie z EN 60947-5-2
Warunki zewnetrzne i temperatura W zaleznosci od przyrzadu pomiarowego

Montowany fabrycznie bezposrednio w przyrzadzie pomiarowym, maks. 2 indukcyjne urzadze-

Montaz .
nia kontaktowe

Wymiary jednostek sterowania
indukcyjnych urzadzen kontaktowych

Konstrukcja C Konstrukcja E
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8 8
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N
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o
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Jednostki sterowania indukcyjnych urzadzen kontaktowych

Wersje z certyfikatem ochrony przeciwwybuchowej (przyktady potaczen na str. 23)

Jednostka sterujgca model 904.28 KFA6-SR2-Ex1.W

B Dla przyrzadéw z wbudowanym jednym indukcyjnym
urzadzeniem kontaktowym

m Certyfikowany obwod alarmowy — samoistnie bezpieczny
[EEx ia] lIC zgodnie z EN 50227 i NAMUR

B 1 kgcznik schodkowy

m Dioda LED wskazujgca stan obwodu (zielona), wyjscia
przekaznika (zétta) i przerwania obwodu (czerwona)

® Obudowa do montazu powierzchniowego, konstrukcja D

Uwaga

Kierunek dziatania mozna ustawic przetgczajgc tacznik S1:
OBW. OTWARTY WYWOLUJE tacznik S1 w pozycji |
ALARM:

OBW. ZAMKNIETY WYWOLRUJE tacznik S1 w pozycji ll
ALARM:
WYKRYWANIE CIAGLOSCI: tacznik S3 w pozycji |

Jednostka sterujgca model 904.29 KFA6-SR2-Ex2.W

m Dla jednego przyrzadu z dwoma indukcyjnymi
urzgdzeniami kontaktowymi, lub dwoch przyrzadow,
kazdego z wbudowanym jednym indukcyjnym
urzadzeniem kontaktowym

B Certyfikowany obwod alarmowy — samoistnie bezpieczny
[EEx ia] lIC zgodnie z EN 50227 i NAMUR

B 2 Przekazniki schodkowe

®m Dioda LED wskazujgca stan obwodu (zielona), 2 diody
wyjscia przekaznika (z6tte) i 2 przerwania obwodu
(czerwone)

B Obudowa do montazu powierzchniowego, konstrukcja F

Uwaga

Kierunek dziatania mozna ustawi¢ przetaczajac tgczniki S1 i
S2:

OBW. OTWARTY WYWOLUJE taczniki S1i S2 w pozycii |
ALARM:

OBW. ZAMKNIETY WYWOLUJE  tgczniki S1iS2 w pozyciill
ALARM:

WYKRYWANIE CIAGEOSCI: tacznik S3 w pozyciji |

Bezpieczna jednostka sterujagca

Do przetgczania w zastosowaniach krytycznych nalezy
uzywac elementéw posiadajgcych certyfikat badania typu.
Indukcyjne urzagdzenia kontaktowe SN i S1N posiadajg

tego typu aprobaty (por. strona 13). Jezeli takie urzadzenia
kontaktowe sg uzywane z bezpiecznymi jednostkami
sterujgcymi 904, caty system jest zgodny z wymaganiami
bezpieczenstwa technicznego TUV

dla przetgczania o znaczeniu krytycznym i samodiagnostyki.
W przypadku btedu (usterki mechanicznej, spadku napiecia,
awarii elementu, krétkiego spiecia, przerwania obwodu)

w obwodzie, wyjscie zawsze przyjmuje stan bezpieczny.
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Model 904.30 KHA6-SH-Ex1
B Bezpieczna jednostka sterujgca

B Dla przyrzadéw
urzgdzeniem ko

z wbudowanym jednym indukcyjnym
ntaktowym typu SN lub S1N.

B Obwod alarmowy samoistnie bezpieczny z certyfikatem
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Specyfikacja jednostek

Model 904.28
KFA6-SR2- Ex1.W

Model 904.29
KFA6-SR2- Ex2.W

Model 904.30 fail-safe
KHAG6-SH-Ex1

sterujacych

Zasilanie
Napiecie sieciowe

AC 230V +0%,45...65Hz

AC 230V +0 %, 45...65 Hz

AC85...253V,45 ...65 Hz

Pobér mocy 1VA 1.3VA 3VA

Wejscie

Liczba urzadzen kontaktowych | 1 2 1

Napigcie (bierne) DC8V DC8V DC8,4V

Prad maksymalny 8 mA 8 mA 11,7 mA
Uruchamianie urz. kontaktow. |1,2mA < Is < 2,1 mA 1,2mA <l < 2,1mA 1,2mA < ls £59mA
Histereza urz. kontaktow. ok.0,2 mA ok.0,2 mA

Impedancja przew. sterowania | 100 Q 100 Q 50Q

Dane Ex-IS (zgodnie PTB 00 ATEX 2081 PTB 00 ATEX 2081 PTB 00 ATEX 2043

z certyfikatem PTB)

Napiecie Up<DC 10.6V Uy<DC 10.6V Uy<DC9.6V

Prad lp<19,1 mA lp<19,1 mA lp<19,1 mA

Moc znamionowa Po<51 mW Po<51 mW Po<55mW
Klasyfikacja IS [EEx ia] lIC [EExia] IC [EEx ia] lIC

Zewn. reaktancja pojemn. 2,9 uF 2,9 uF 650 nF

Zewn. reaktancja indukcyjna 100 mH 100 mH 5 mH

Wyijscie

Przekazniki 1 SPDT Dla kazdego 1 SPDT 1 bezpieczny przekaznik wyjscio-

Parametry znamionowe
urzadzenia kontaktowego (AC)
Parametry znamionowe
urzgdzenia kontaktowego

253V, 2 A, 500 VA, cos ¢ > 0.7

40V, 2 A; rezystywne

253V, 2 A, 500 VA, cos ¢ > 0.7

40V, 2 A; rezystywne

wy

250V, 1A, cos ¢ >0.7

24V, 1 A; rezystywne

(BC)

Opdznienie zamykania ok.20 ms ok. 20 ms 20 ms
obwodu

Opdznienie otwierania ok.20 ms ok.20 ms 20 ms
obwodu

Maks. czes.totllwosc 10 Hz 10 Hz 5 Hz
przetgczania

Warunki robocze

Min. temperatura -20°C -20°C -20°C
Maks. temperatura +60 °C +60 °C +60 °C
Maks. wilgotnos$¢ maks. 75% maks. 75% maks. 75%

Stopien ochrony

IP 20 (EN 60529 / IEC 529)

IP 20 (EN 60529 / IEC 529)

IP 20 (EN 60529 / IEC 529)

Obudowa
Styl
Wymiary zgodnie z rysunkiem

Montaz powierzchniowy
Konstrukcja D, strona 15

Montaz powierzchniowy
Konstrukcja F, strona 15

Montaz powierzchniowy
Konstrukcja E, strona 15

Mocowanie Montaz zatrzaskowy na szynie 35 x 7,5 mm (EN 50022). Mozliwy montaz bezposredni.
Masa ok. 0,15 kg ok. 0,15 kg ok. 0,28 kg
Nr zamdwienia 2014505 2014521 2014548

Dla napiecia zasilania w zakresie 20-30 V dostepne sg inne

jednostki sterujgce:

B Model 904.31 (KFD2-SR2- Ex1.W) - 1 wyjscie

przekaznikowe
Nr zamdwienia: 2114003

B Model 904.32 (KFD2-SR2- Ex2.W) - 2 wyjscia

przekaznikowe
Nr zamdwienia: 2143569

B Model 904.33 (KFD2-SH- Ex1) - 1 bezpieczne wyjscie
przekaznikowe (DC 20 ... 35V)

Nr zamowienia: 2307618
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Jednostki sterujgce do indukcyjnych urzadzen kontaktowych

Wersje bez certyfikatu Ex
(przyktady potaczen na str. 23)

Jednostka sterujgca model 904.25 MSR 010-I

B Dla przyrzaddw z jednym indukcyjnym urzgdzeniem
kontaktowym

B 1 tgcznik schodkowy

® Obudowa do montazu powierzchniowego, konstrukcja C

Jednostka sterujgca model 904.26 MSR 020-I

m 2-punktowy (HI-LO) tacznik pracy nieciagtej dla obwoddéw
sterowania z indukcyjnymi urzgdzeniami kontaktowymi
model 831.12

m 1 tgcznik schodkowy

® Obudowa do montazu powierzchniowego, konstrukcja C

Jednostka sterujgca model 904.27 MSR 011-I

m Dla jednego przyrzadu z dwoma indukcyjnymi
urzadzeniami kontaktowymi, lub dwdch przyrzgdow,
kazdego z jednym indukcyjnym urzadzeniem
kontaktowym

B 2 przekazniki schodkowe

® Obudowa do montazu powierzchniowego, konstrukcja C
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Specyfikacja jednostek

Model 904.25
MSR 010-I

Model 904.26
MSR 020-I

Model 904.27
MSR 011-I

sterujacych

Zasilanie
Napiecie sieciowe

AC 230V -10 %/ +6 %, 45 ...60 Hz

Pobér mocy ok.2,5 VA

Wejscie

Liczba urzadzen kontaktowych 1 2 2
Napiecie DC 8,5V (typowo)

Prad maksymalny Ik ok. 5 mA

Uruchamianie urzgdzenia kontaktowego | 1,5 mA (typowo)

Histereza urzgdzenia kontaktowego ok.0,2 mA

Wyjscie

Przekazniki 1SPDT Dla kazdego 1 SPDT 2 SPDT
Parametry znamionowe urz. kontakt. AC230V/8A/1760 VA

Opdznienie zamykania obwodu ok. 10 ms

Opdznienie otwierania obwodu okl. 10 ms

Wyjscie zewnetrzne

DC 24 V maks. 20 mA

Warunki robocze
Min. temperatura
Maks. temperatura
Maks. wilgotnos¢
Stopien ochrony

0°C
+70°C
Maks. 75 %

Obudowa IP 40, zaciski IP 20 (zgodnie z EN 60529 / IEC 529)

Obudowa
Rozmiary zgodnie z rysunkiem

Konstrukcja C strona 15

Materiat Poliamid 6.6, zielony
Mocowanie Montaz zatrzaskowy na szynie DIN 50022 35 x 7.5 mm. Mozliwy montaz bezposredni.
Masa ok. 0,24 kg ok. 0,27 kg ok. 0,24 kg
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Mozliwosci montazu urzadzen kontaktowych w manometrach

Liczba urzadzen kontaktowych, rozmiar przyrzadu (NS) i minimalna wartos¢ na skali

Manometr Magnetyczne urzadz. kontaktowe Indukcyjne urzadz. kontakt. model 831

Model m 2 model 821 Elektr. urzadz. kontaktowe model 830 "
§ g. Liczba urzadzen kontaktowych Liczba urzadzen kontaktowych
§- N 1 2 3 42 1 2 39 4
8 % Minimalna wartos$¢ na skali w barach Minimalna warto$¢ na skali w barach
212.20 100, 160 A 1 1,6 4 4 1 1,6 1,6 -
232.50 100, 160 A 1 1,6 2,5 2,5 0,6 1 1,6 -
233.50 100, 160 A 1 1,6 2,5 25 0,6 1 1,6 -
232.30, 233.30 100 A 1 1,6 4 4 1 1,6 1,6 -
232.30, 233.30 160 B 1 1,6 2,5 25 0,6 1 1,6 -
232.36 100 A 1 1,6 4 4 1 1,6 1,6 -
S poleayn. 96 x 96 c |1 1,6 4 - 1 1 - -
2 e 144 x 144 D |1 16 25 - 1 1 - -
Sl polecyn. 144 x72 D |1 16 - - 06 06 06 06
f;s::rl1 pojedyn. 144 x72 D |- - - - 06 06 - -
312.20 160 A 19 19 1,69 1,69 1 1 1,6 -
332.30 160 B 19 19 1,6 1,6 1 1 1,6 -
333.30 160 B - - - - 1 1 1,6 -
4X2.12 100, 160 A 0,025 0,025 0,025 0,025 0,025 0,025 0,025 -
4X3.12 100, 160 A 0,025 0,025 0,025 0,025 0,025 0,025 0,025 -
422204 100, 160 A 0,025 0,025 0,04 0,04 0,025 0,025 0,025 -
423204 100, 160 A 0,025 0,025 0,04 0,04 0,025 0,025 0,025 -
4%2.30 4 100 A 0,025 0,025 0,04 0,04 0,025 0,025 0,025 -
4X2.304 160 B 0,025 0,025 0,04 0,04 0,025 0,025 0,025 -
4X3.30 4 100 A 0,025 0,025 0,04 0,04 0,025 0,025 0,025 -
4X3.304 160 B 0,025 0,025 0,04 0,04 0,025 0,025 0,025 -
4X2.50 4 100, 160 A 0,025 0,025 0,04 0,04 0,025 0,025 0,025 -
4X3.50 4 100, 160 A 0,025 0,025 0,04 0,04 0,025 0,025 0,025 -
432.36 4 100 A 0,025 0,025 0,04 0,04 0,025 0,025 0,025 -
432.36 9 160 B 0,025 0,025 0,04 0,04 0,025 0,025 0,025 -
433.36 4 100 A 0,025 0,025 0,04 0,04 0,025 0,025 0,025 -
433.36 9 160 B 0,025 0,025 0,04 0,04 0,025 0,025 0,025 -
432.56 9 100, 160 A 0,025 0,025 0,04 0,04 0,025 0,025 0,025 -
433.56 4 100, 160 A 0,025 0,025 0,04 0,04 0,025 0,025 0,025 -
532.52 100, 160 A 0,04 0,04 0,04 0,04 0,04 0,04 0,04 -
532.53 100, 160 A 0,04 0,04 0,04 0,04 0,04 0,04 0,04 -
532.54 100, 160 A 0,025 0,025 0,04 0,04 0,025 0,025 0,025 -
614.11 96x96,144x72 D - - - - 0,04 0,04 - -
61X.20 100 A - - - - 0,1 0,1 - -
6XX.50 100 A - - - - 0,1 0,1 - -
632.51 100, 160 A 0,0025 0,0025 - - 0,0025 0,0025 0,0025 -
711.11 160 A 1 1,6 4 - 1 1 - -
711.12 100, 160 A 1 1,6 4 - 1 1 - -
732.02 100 A 1 1,6 4 - 1 1 - -
732.14 100, 160 A 0,06 0,06 0,1 0,1 0,06 0,06 0,1 -
733.14 100, 160 A 0,06 0,06 0,1 0,1 0,06 0,06 0,1 -
732.51% 100, 160 A 0,025 0,025 0,04 0,04 0,025 0,025 0,025 -
736.51 100, 160 A 0,0025 6) 0,0025 6 . - 0,0025 0,0025 0,0025 -
1) Elektroniczne urzadzenie kontaktowe model 830 E - tylko 1 lub 2 urzadzenia 3) W manometrach okragtych w wersji standardowej nie jest mozliwe ustawienie wszystkich
2) Wszystkie 4 urzadzenia kontaktowe nie moga by¢ ustawione na tg sama warto$¢ trzech urzgdzen kontaktowych na tg sama warto$¢. Lewe (nr 1) lub prawe (nr 3) urzadzenie
Lewe (1) lub prawe (4) urzadzenie kontaktowe musza pozostawaé¢ w odlegtosci kontaktowe musi by¢ w odlegtosci przynajmniej 30° od pozostatych dwéch. Na zamdwienie
min. 30° dla manometréow 100 mm i ok. 15° dla manometréw 160 mm. Jednakze na dostepna jest specjalna wersja manometru 160 mm. Por. takze str. 13.
zamowienie dostgpna jest specjalna wersja manometru 160 mm, w ktérej mozliwe jest  4) Zakres cisnienia 0 - 0.025 bar klasa 2.5.
ustawienie wszystkich czterech urzadzen kontaktowych na tg sama wartosc. 5) Bez magnesu.

6) Po tescie wykonalnosci, jezeli ma by¢ uzywany w gazach palnych.

Strona 20 z 24 Karta katalogowa WIKA AC 08.01 - 09/2011



Przytgczanie urzadzen stykowych do termometrow

Liczba urzadzen kontaktowych i rozmiar przyrzadu (NS)

Magnetyczne Przesuwne urzadz. Indukcyjne urzadzenia kontaktowe

Termometr . 1)
P urzadzenia kontaktowe model 831 .
Model E, § kontaktowe model 821 model 811 Elektr. urzadz. kontakt. model 830 E
3@' E Liczba urzadz. kontakt. Liczba urzadz. kontakt. | Liczba urzgdz. kontakt.
S 2 3 1 2 3 1 2 3
55 100 A Na zam. X X - X X
55 160 B Na zam. X X X X
73 100 E X X X X X X X X
73 160 E X X X X X X X X X
73 144 x 144 D X X Na zam. X X Na zam. X X Na zam.

1) Nie do manometréw ttumionych ciecza
2) Elektroniczne urzadzenie kontaktowe model 830 E, jedynie 1 lub 2 styki

Standardowe potaczenia elektryczne

Litera oznacza standardowg metode tgczenia manometrow
i termometréw z 1 lub 2 urzgdzeniami kontaktowymi. “Lewy”
lub “prawy” odnosi sie do obserwatora patrzgcego na zegar

przyrzadu.

A Skrzynka przytagczeniowa z PA 6, czarna, g
stopien ochrony IP 65 — S
odporno$¢ na temperatury -40 ... +80 °C, zgodnie z VDE .
0110 |
grupa izolacji C/250V ==
zacisk kabla M20 x 1,5 (wejscie od dotu) z zaciskiem M20x15
ustalajgcym, 6 + zaciskow srubowych + PE dla -
przewododw o przekroju 2,5 mm?
montowana z prawej strony obudowy

B Skrzynka przytgczeniowa z PA 6, czarna,
stopien ochrony IP 65
odpornos¢ na temperatury -40 ... +80 °C, zgodnie z VDE -
0110 -
Insulation group C/250 V 3

grupa izolacji M20 x 1,5 (wejscie od dotu) z zaciskiem
ustalajgcym, 4 zaciskéw srubowych + PE dla przewodow
o przekroju 2,5 mm?

montowana z prawej strony obudowy

M20x1,5
C Listwa zaciskowa ,
dla przewoddw o przekroju 2,5 mm?,

montowany z tytu obudowy Opcje: Podtgczanie do gniazdka (np. DIN 43650, DIN

43651) na zamowienie

D Listwa zaciskowa do montazu w szafie DIN 41611 zgodnie
z VDE 0110
grupa izolacji C,
dla przewoddw o przekroju 2,5 mm?,
montowana z tytu obudowy lub ramy

E Skrzynka przytgczeniowa jak w A, ale montowana z lewej
strony obudowy

Dla przyrzaddw z 3 lub wigcej urzgdzeniami kontaktowymi
i specjalnymi urzadzeniami kontaktowymi: na zamowienie.
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Wymiary w mm (przyktady)
Manometr z urzgdzeniami kontaktowymi NS 100

94 X1

1346210x

|
I
|
|
I
L9
7L
|
\
|
i
@ 101

Typ urzadz. kontaktowego = Wymiar X w mm

Pojedyncze lub podwdjne urza-
dzenie kontaktowe

Podwdjne urzadzenie kontaktowe
(przetaczajace)

Potréjne urzadzenie kontaktowe 96
Poczwoérne urzadzenie
kontaktowe

88

113

113

Manometr z urzadzeniami kontaktowymi NS 160

1556053x

| L 2
L) °
—
||
155
Typ urzadzenia . .
Zakres skali Wymiar X
kontaktowego
Pojedyncze lub do 0 ...60 bar ) 102 mm
Podwajne urzadzenie >0 ...100 bar 116 mm
kontaktowe
Potréjne lub do0 ... 60 bar " 116 mm
Poczwdrne urzgdzenie >0 .. 100 bar 129.5 mm
kontaktowe

1) Rowniez dla termometréw mechanicznych
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Przyktady potaczen indukcyjnych urzadzen kontaktowych

Wersja Ex, z jednostka sterujacg typu 904.28/29/30, K*A6-SR2(SH)-Ex

Pojedyncze urzadzenie kontaktowe Podwdjne urzadzenie kontaktowe Pojedyncze urzadzenie kontaktowe
model 831 model 831 model 831.SN
g
3
2 for)
Qo =
° =
[
1 2 12 3 1 2 g
- + - & - + - + [7]
[ L 8
—_————tg—————[= e e e i B
1 2 3 1.2 3 1 2 3 4 5 6
Lo o0® COO®0®-
4 5 6
000 | Model 904.28 000 | Model 904.29 7 8 9]0 1 12| Model 904.30
___ | KFA6-SR2- 00 | KFA6-SR2- 000 KHA6-SH-Ex1
I -Extw Y | -Ex2W >
] ] 3
170 131 192 II]ID q_,
Lt B i @D s 5
000 500 ol Y £
6“6”6 =—= 000|000 3
UTuTvu |
uuuTy Nk
LIR.S.T)
N(MP)

Wersja nie-Ex, z jednostkg sterujgca model 904.2X

Pojedyncze urzadzenie kontaktowe Podwdjne urzagdzenie kontaktowe Podwadjne urzadzenie kontakto-

model 831 model 831 we, tacznik pracy nieciaggtej model

N
“w
M1/Z21210.02

000000000
000000000

L &2 11612

000000000
000000000

000000000
000000000

L4z 111k

L 425211 14 21 24
Typ 904.26
MSR 020-I
41435153 8281 N
000000000
000000000

Typ 904.27
MSR 011-I

4143 8281 N
000000000

000000000

Typ 904.25
MSR 010-I

4143 8281 N
000000000

000000000

e

LR.S.T) 24V

e | | |
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© 2003 WIKA Alexander Wiegand SE & Co. KG, wszelkie prawa zastrzezone.
Specyfikacje podane w niniejszym dokumencie przedstawiajg dane techniczne aktualne w momencie wydruku.
Zastrzegamy sobie prawo do wykonywania zmian niniejszych specyfikacji i materiatow.
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